Spann=- und Greiftechnik

P78 80 SCHUNK 5

3-Finger-Zentrischgreifer
Type PZB, pneumatisch,
mit groflRer Mittenbohrung

Mittenbohrung
durchgehend fiir Werkstiicke,
Sensorik oder Aktorik (AusstoRer)

Gleitfuhrung
in hochster Prazision fiir spielarmes

Greifen bei hoher Belastharkeit ) )
Kinematik

Keilhakenprinzip, fir hohe Kraft-
{ibertragung und zentrisches Greifen

Grundbacken
zur Adaption der werkstiick-
spezifischen Greiferfinger

Antrieb
pneumatisch, leistungsfahig
bei einfachster Handhabung

Gehéause Zentrier- und

gewichtsoptimiert durch Verwendung einer Befestigungsmaglichkeiten
harteloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung fiir die universelle Montage des Greifers
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Abbildung: PZB 80 mit Sonderfingern

Produkteigenschaften

« groRe Mittenbohrung

« kompakte Bauweise

« hohe Greifkrafte

+ hohe Zuverlassigkeit und lange Lebensdauer

- robuste Gleitfiihrung fiir hohe Momentenbelastungen
« geeignet fiir AuRen- und Innengreifen

« universelle Anschlussmdglichkeiten

« schlauchloser Direktanschluss mdglich

- Abfrage zweier Fingerstellungen (iber N&herungsschalter
« umfangreiche Betriehs- und Wartungsanleitung

« Gewahrleistung 12 Monate

Technische Daten

Wirkprinzip:

zwangsgefihrte Keilhakenkinematik mit einer iber Fléchen gefiihrten Kraftiibertragung
Material:

das Gehéuse besteht aus einer hochfesten, hartbeschichteten Aluminiumlegierung. Die
Funktionsteile sind aus gehértetem Stahl

Betdtigung:

pneumatisch, dber gefilterte Druckluft (10 um) trocken oder gedlt

Betriebsdruckbereich:
2 his 8 bar

Wartung:

wartungsfrei bis 1.5 Mio. Hibe
Einbaulage:

beliebig

Betriebstemperaturbereich:
von 5°C bis 60°C. Ausfilhrung his 130°C auf Anfrage

Lieferumfang:
Halter fiir Naherungsschalter, Befestigungsschrauben, Zentrierstifte, O-Ringe fir
Direktanschluss, Betriebs- und Wartungsanleitung, Herstellererklérung

Greifkrafterhaltung bei Energieausfall:
{iber Druckerhaltungsventil SDV-P mglich

Zubehor:
Naherungsschalter, Flexibler Positionssensor, Fingerrohlinge, Druckerhaltungsventil
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Maximal zulassige Kréafte und Momente an den Greiffingern *

Mx =30 Nm My =25 Nm Mz =15 Nm

Fa = 1400 N

Greifkraftdiagramm 10007
Greifkraft abhéngig von 900+
der Fingerlénge L bei 6 bar ~ ggod
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Greifkraft in N
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* die zusatzlich zur Greifkraft wirken kbnnen
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Schlauchloser Direktanschluss
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Backenanschluss fiir PZB 80 Aufsatzbackenrohlinge
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3-Finger-Zentrischgreifer mit Mittenbohrung PZB 80

Type PZB 80
Ident-Nr. 300 346
Hub pro Finger 6 mm
Greifkraft bei 6 bar * 800 N
Werkstiickgewicht (Empfehlung) ** 4 kg 8
Luftverbrauch pro Doppelhub 35 ¢cm3 o
Offungszeit 0.04s E
SchlieRzeit 0.04s
Masse 0.62 kg
Massentragheitsmoment I, 5.5 kg cm?
Wiederholgenauigkeit *** 0.01 mm E—
max. Fingerlange 64 mm
* Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkréfte in Abstand P bei 6 bar.
** Werte bei Reibwertkoeffizient p = 0.1 u. Sicherheitsfaktor v = 2. Bei Formschluss kdnnen Werte erhéht werden.
*** Streuung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.
Zubehor PZB 80 Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir PZB
1| Induktive Naherungsschalter —_| Schwenkeinheiten [@®[® Greiferwechselsysteme
— | In montagefreundlicher Ausfihrung mit LED- - Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe ki i-’ Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
- | Anzeige. Technische Ausfilhrung siehe = I finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheitenc. Sie im Katalog »Roboterzubehdr.
Katalog »Zubehdr. I - —
<} | Hubeinheiten Fiigehilfen
Type Ident-Nr. - Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im c:ID Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
INW 40/5* | 301 504 altem. 301 404 Kapitel »Hubeinheiten«. =1 Katalog »Roboterzubehrc.
* S = SchlieRer
. _ Sonderldsungen
alternativ fiir die Endlageabfrage: Fiir Thre besonderen Anforderungen liefern —
Type Ident-Nr wir lhnen gerne schnell und kostengiinstig
. Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbau- . . .
INW 80/S* | 301 508 altem. 301 408 platten und Kompletteinheiten, Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
INW 8070% | 301 518 altem. 301 418 Umweltbedingungen (z.B. im Kiihimittelbereich, bei
S < Stieter 0= Offver : I, | Weiteres Zubehor Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser

Haftkissen zur Erhdhung der Reibfaktoren,
Druckerhaltungsventile oder Mehrfachver-

Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewdhrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen

Finggrrohlinge . ) teiler fir Naherungsschalter finden Sie im  haben wir jedoch eine Ldsung parat. Bitte sprechen Sie
g4l Technische Ausfilhrung siehe Katalog Katalog »ZubeNdrc uns an
! »Zubehdre. : '
Type Material Ident-Nr.
ABR 64 Aluminium 300 725
SBR 64 Stahl 300 734



