Spann=- und Greiftechnik

MP7 SCHUNK 5

3-Finger-Zentrischgreifer
Type MPZ

Kinematik

Robuste Gleitfiihrung Keilhakensystem, fiir hohe Kraft-
fir spielarmes Greifen bei hoher Belastbarkeit {ibertragung und zentrisches Greifen

Antrieb
pneumatisch, leistungsfahig
bei einfacher Handhabung

Geh&use
gewichtsoptimiert durch Verwendung einer
harteloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung
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Abbildung:
MPZ 45 mit Sonderfingern

Produkteigenschaften

« kompakte Bauweise

* geringes Gewicht

« hohe Greifkréfte

+ hohe Zuverlassigkeit und lange Lebensdauer
« geeignet fir AuBen- und Innengreifen

« universelle Anschlussméglichkeiten

« Abfrage zweier Fingerstellungen dber Naherungsschalter. Wahlweise ist die
Abfrage von 5 Positionen tiber den Flexiblen Positionssensor FPS maglich.

« Gewahrleistung 12 Monate

Technische Daten

Wirkprinzip:

zwangsgefiihrte Keilhakenkinematik mit einer tber Fldchen gefilhrten Kraftibertragung
Material:

das Gehause besteht aus einer hochfesten, hartbeschichteten Aluminiumlegierung. Die
Funktionsteile sind aus gehértetem Stahl

Betdtigung:

pneumatisch, dber gefilterte Druckluft (10 um) trocken oder gedlt

Betriebsdruckbereich:
2 his 8 bar

Wartung:
wartungsfrei bis 1.5 Mio. Hibe

Einbaulage:
beliebig

Betriebstemperaturbereich:
von 5°C bis 60°C. Ausfilhrung his 130°C auf Anfrage

Lieferumfang:
Kleinteile fiir Befestigung und Direktanschluss, Betriehs- und Wartungsanleitung,
Herstellererklarung

Greifkrafterhaltung bei Energieausfall:
{iber integrierte Feder oder (iber Druckerhaltungsventil SDV-P mdglich

Zubehor:
Elektronische ~ Magnetschalter,
Druckerhaltungsventil

Flexibler  Positionssensor, ~ Fingerrohlinge,
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MaRéanderung MPZ 38 mit Federgehéuse
Version AS/I1S
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MPZ 38

3-Finger-Zentrischgreifer MPZ 38
3-Finger-Zentrischgreifer MPZ 38 mit mechanischer Greifkrafterhaltung fiir AuRengreifen (AS) und Innengreifen (IS)
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3-Finger-Zentrischgreifer MPZ 38 mit Flexibem Positionssensor (FPS)

Type MPZ 38 MPZ 38 AS MPZ 38 IS MPZ 38 FPS

Ident-Nr. 340 520 340 521 340 522 340 523

Hub pro Finger 4mm 4 mm 4'mm 4 mm

Creifkraft bei 6 bar * 105N 145N 140N 105N

Werkstiickgewicht (Empfehlung) ** 0.5 kg 0.5kg 0.5 kg 0.5 kg

Luftverbrauch pro Doppelhub 4,084 cm? 4,084 cm3 4,084 cm3 4,084 cm?

Offnungszeit 0.03s 0.04s 0.02s 0.03s

SchlieRzeit 0.03s 0.02s 0.04s 0.03s

Masse 0.14 kg 0.19 kg 0.19 kg 0.18 kg E—
Massentragheitsmoment 0.24 kg cm? 0.34 kg cm? 0.34 kg cm? 0.33 kg cm?
Wiederholgenauigkeit *** 0.01 mm 0.01 mm 0.01 mm 0.01 mm

max. Fingerldnge 38 mm 38 mm 38 mm 38 mm )
durch Feder abgesicherte Greifkraft - 40-50N 35-45N - (0]
SchlieR- bzw. Offnungszeit nur mit Feder - 0.1s 0.1s - E
* Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkréfte in Abstand P bei 6 bar. 2

** \Werte bei Reibwertkoeffizient p = 0.1 u. Sicherheitsfaktor v = 2. Bei Formschluss kdnnen Werte erhdht werden. Beachten Sie bitte auch die durch Feder abgesicherte Greifkraft.

*** Streuung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Greifkrafterhaltung

Betriebsdruck mindestens 4 bar, maximal 6.5 bar
Greifkraft = pneumatische Greifkraft + Federkraft

Die MaBe fiir Luftanschliisse und Befestigungsbohrungen entsprechen der Standardversion.

Hinweis: Alternativ zur mechanischen Greifkrafterhaltung kann fiir Innen- und AuRengreifen das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden (siehe Katalog »Zubehdr«).

Zubehor MPZ 38

~1-|| Elektronische Magnetschalter Fingerrohlinge
— | In montagefreundlicher Ausfiihrung und voll- |- -,| Technische Ausfilhrung  siehe  Katalog
. - sténdig in der Nut des Gehuses versenk- - »Zubehdr.
bar. Technische Ausfihrung siehe Katalog 1 Satz = 2 Stiick
»Zubehbre. Type Material Ident-Nr.
Type Schaltfunktion | Ident-Nr. ABR 38 Aluminium 340 529
IN 22/S SchlieRer 301 523

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir MPZ

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheiten.

Sonderlsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir lhnen gerne schnell und kostengiinstig
Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehdr«.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheitenc. Ny

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehtr.
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Weiteres Zubehor

Haftkissen zur Erhdhung der Reibfaktoren,
Druckerhaltungsventile oder Mehrfachver-
teiler fir Naherungsschalter finden Sie im
Katalog »Zubehdr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im Kihimittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung (ibernehmen kénnen.

In vielen Féllen haben wir jedoch eine Losung parat.
Bitte sprechen Sie uns an!



