OPS SCHUNK 5

Spann- und Greiftechnik

Kollisions- und Uberlastschutz
Type OPS

Gehéuse

gewichtsoptimiert durch Antrieb

Verwendung einer harteloxierten, pneumatisch fiir einfaches

hochfesten Aluminiumlegierung Einstellen der Ansprechempfindlichkeit

Sensorik

Zentrier- und
Befestigungsmaglichkeit
fiir einfache Montage Ihres Handling

zur zuverlassigen
elektronischen Uberwachung
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OPS

SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

g®

SCHUNI »'
b et

S

« schiitzt Roboter und Handlingsgeréte wirksam gegen Schéden aus Kollisionen oder
Uberlastbedingungen

+ die Werkzeugplatte lenkt aus und betatigt gleichzeitig automatisch das Not-Aus der Anlage

«hohe Belastharkeit

« kompakte Bauweise

- geringes Gewicht

« zuverlassige elektronische Uberwachung

+ Kabelbruchkontrolle

« Ansprechempfindlichkeit des Systems ist Giber den Betriehsdruck einstellbar

« Uberlasterkennung in X-, Y- und ZRichtung (jeweils +/-)

+ Uberlasterkennung in 360°-Drehung um die Z-Achse

* keine Sollbruchstelle, sondem einfache manuelle Repositionierung nach der Kollision

« nur eing Stellung einrastbar, dacurch immer gleicher Nullpunkt nach einer Uberlastung

- Gewahrleistung 12 Monate

A

Technische Basisdaten

Wirkprinzip:

integrierter Zylinderkolben

Betdtigung:

pneumatisch, tiber gefilterte Druckluft (10 pm) trocken oder gedlt
Wartung:

wartungsfrei

Einbaulage:

beliebig

Betriebstemperaturbereich:

von 5 °C bis 60 °C

Lieferumfang:

Winkelkupplung mit 5 m Kabel, Betriebs- und Wartungsanleitung, Herstellererklérung

Zubehor:
Adapterplatten zum direkten Anbau an Flanschbild 1SO 9409 - 1A...
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Spann= und Greiftechnik

OPS 80 SCHUNK fey*

Male OPS 80

Technische Daten OPS 80

Versorgungsspannung:
M6 (4x) 10...30 VDC (Restwelligkeit max. 10%)

Stromaufnahme:
max. 6 mA (ohne Last)

Spannungsabfall:
max. 3.5V

@6H7 (2x) Ausgang:
PNP schaltend

max. Ausgangsstrom:
40 mA (Ohmsche Last); kurzschlussfest

63+0.04 Schutzart:
IP 67 (nur im verschraubten Zustand mit mitgelieferter Winkelkupplung)

44.6

Anschluss M5 im

Lieferumfang enthalten 280 _
Maschinenseite M4 (3x) | .
Ausgangsschalthild:
n m o
™ ] @ o\ braun
- &
E: | m : -
c | @ e
| ; | f I~ blau @
— i I b N2 &
|~ ' | ! ©
T
@407
Werkzeugseite
280
66=0.04 ‘
Zylinderstift @4 m6 (2x)
(6 mm Uberstand)
© N
o™ /
/ L Stecker
{_ . (passende Winkelkupplung
© : mit 5 m Kabel
3 \ \J—/ / gehort zum Lieferumfang)
2 <t
S S / =
| .~ H
‘ ' © — =
| [o0) £
. S—
= = = =
62.4
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Spann= und Greiftechnik

OPS 80 SCHUNK 35

Kollisions- und Uberlastschutz OPS 80

Type OPS 080
[dent:Nr. 321125
Axiale Auslenkung 12 mm
Winkelige Auslenkung 12°
Betriehstemperatur 5-60°C
Material Alu, eloxiert
* Ansprechempfindlichkeit <0.1mm
** \Viederholgenauigkeit +0.02 mm
Wiederholgenauigkeit bei Rotation +5min, —
Betriehsdruckbereich 0.5 -3 bar
Masse 0.4 ky

* Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
**\Viederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir OPS 80

= 1| Greifer Hubeinheiten | Adapterplatte
|-| Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog ﬁ Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im \07 Zum direkten Anbau des OPS 080 an ein
»Greifermodule«. Katalog »Greifermodule«. Flanschbild nach 1S0 9409 - 1 - AS0/A63
—_| Schwenkeinheiten L] Greiferwechselsystem L2 [ETENT,
. Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kpfe '“-“ Kombinierbare Greiferwechselsysteme A-OPS 80-150 AS0 321114
= | finden Sie im Katalog »Greifermodule. finden Sie im Kapitel »SWS«. A-OPS 80-ISO A63 321115
} } ]
Sonderlgsungen e
/A\ Fiir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig /
Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbauplatten
und Kompletteinheiten. o 63 [ b —

Hinweis

Berechnung des Einlassluftdrucks (P) fiir OPS 80
Fiir die Gberschiégige Berechnung des Eingangsluftdrucks verwenden Sie bitte folgende Formeln oder Diagramme:

P: Druck in bar

Fy; Fz:  Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbauldnge in m

Der ermittelte Druck P muf} innerhalb des Betriebsdruckbereiches des OPS liegen.

p (bar) p (bar)
p (bar) 6
I | -
e 5
5
4 4
4
3 3 3
2 2 2
1 1 1
veyrtikal i 500 1000 1500 B 75 10 125 15 175 20 10 20 30 40 50
Fz (N) My (Nm) Mz (Nm)
Fz axial
Nz (R Lastfall: axial (Fz) Lastfall: vertikal (Fy) Lastfall: torsional (Mz)

OPS80:P=Fz - (5.1-10%9) OPS80:P =My (4210 OPS80:P=Fz: (2.4 104
My =Fy - (D + 0.035)
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OPS 100 SCHUNK S

Male OPS 100

3
‘ .
‘ Technische Daten OPS 100
‘ M8 (6x)
o Versorgungsspannung:
\ 10...30 VDC (Restwelligkeit max. 10%)
] Stromaufnahme:
olo : max. 6 mA (ohne Last)
o~ g Spannungsabfall:
V) max. 3.5V
! 28 (2 Ausgang:
¢ PNP schaltend
T max. Ausgangsstrom:
69.2 40 mA (Ohmsche Last); kurzschlussfest
80+0.04 Schutzart:
IP 67 (nur im verschraubten Zustand mit mitgelieferter Winkelkupplung)
Anschluss M5 im
Lieferumfang enthalten
: . @100
Maschinenseite
M5 (6x)
m M | m r Ausgangsschaltbild:
RNEH T T " I
— ~
N~ =\ braun
™ s i < @
8 1= | M .0 3 . @z [ oy 10-30VDC
1 A = blay )
oy s M ©
™ { ©
~ @50 H7
Werkzeugseite @100

. D TN N\ Zylinderstift @5 m6 (2x)
‘ : (8 mm Uberstand)

78.8
23.6
+0.04 f. @5m6

Stecker
(passende Winkelkupplung O
mit 5 m Kabel 45.5
gehort zum Lieferumfang) a8

+0.04 f. @ 5m6
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OPS 100 SCHUNK 35

Kollisions- und Uberlastschutz OPS 100

Type OPS 100

[dent:Nr. 321130

Axiale Auslenkung 14 mm

Winkelige Auslenkung 12°

Betriehstemperatur 5-60°C —
Material Alu, eloxiert =
* Ansprechempfindlichkeit <0.1mm ;
** \Viederholgenauigkeit +0.02 mm %
Wiederholgenauigkeit bei Rotation +5min, —
Betriehsdruckbereich 0.5—5 bar

Masse 0.7 kg

* Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
**\Viederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir OPS 100

= 1| Greifer Hubeinheiten | Adapterplatte
|-| Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog ﬁ Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im \07 Zum direkten Anbau des OPS 100 an ein
»Greifermodule. Katalog »Greifermodule«. Flanschbild nach
1S0 9409 - 1 - A50/A63/A80 —
—=_| Schwenkeinheiten ®[®[® Greiferwechselsystem - ldent-Nr.
. Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe %L F | Kombinierbare Greiferwechselsysteme yP :
*— | finden Sie im Katalog »Greifermodulec. ol | i i i Kapitel »SWS. A-OPS 100-1S0 AS0 321122
A-OPS 100-1SO A63 321123
Sonderl6sungen A-OPS 100-1SO A80 321116 —
/A\ Fiir Thre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig i T
Sonderlgsungen, Sonderfinger, Anbauplatten
und Kompletteinheiten. /
B ]
Hinweis
Berechnung des Einlassluftdrucks (P) fiir OPS 100
Fiir die Gberschiégige Berechnung des Eingangsluftdrucks verwenden Sie bitte folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D Anbaulénge in m
Der ermittelte Druck P mu innerhalb des Betriebsdruckbereiches des OPS liegen.
p (bar) p (bar)
6 N 6
5 5
3 3
2 2
1 1
tikal 500 1000 __ 1500 ' 25 5 75 1 25 15 15 20 ’ 10 20 30 40 %
vertikal Fz (N) My (Nm) Mz (Nm
Fz axial
Mz torsional Lastfall: axial (Fz) Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
OPS 100: P =Fz - (3.1 - 10%9) OPS 100: P =My - (2.5-10%) OPS 100: P =Mz - (1.05 - 10*)
My =Fy - (D + 0.04)
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OPS 160 SCHUNK S

Male OPS 160

. Technische Daten OPS 160

230
. (jo Versorgungsspannung:
Anschiuss RL/8” I 10...30 VOC (Restwellgeit max. 10%)

Lieferumfang

enthalten ~3© : Stromaufnahme:
max. 6 mA (ohne Last)

& ‘ Spannungsabfall:
0f o AN max. 3.5V
§/ 7o TN
Y s ,\,, ‘ Ausgang:
& & L&A A PNP schaltend
-l 9 © <,
©1© max. Ausgangsstrom:
© - ‘ M10 (6x) 40 mA (Ohmsche Last); kurzschlussfest
\
N \ Schutzart:
P Q 10H7 (2x) IP 67 (nur im verschraubten Zustand mit mitgelieferter Winkelkupplung)
108.3
125+0.04
Maschinenseite @160
\ it Ausgangsschaltbild:

79
i

50.5
@

|

9.5

*p o}L§i
® ®

®
Last 10-30VDC
r = blau )
& &
| e :
‘ P L~ @80 H7 -

19.5

Werkzeugseite

Zylinderstift

1 o ! @8m6 (2x)
. . (210 mm uberstehend)
<
<
©
N
-
3
=} passende Winkelkupplung
14 mit 5 m Kabel gehort
S zum Lieferumfang
N~
=) —

141.03+0.04

146
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OPS 160

Spann= und Greiftechnik

SCHUNK5®

Kollisions- und Uberlastschutz OPS 160

Type OPS 160
[dent:Nr. 321135
Axiale Auslenkung 8 mm
Winkelige Auslenkung +5°
Betriehstemperatur 5-60°C
Material Alu, eloxiert
* Ansprechempfindlichkeit <0.2mm
** \Viederholgenauigkeit +0.02 mm
Wiederholgenauigkeit bei Rotation +5min,
Betriehsdruckbereich 1 -5 bar
Masse 4.3 kg

* Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
**\Viederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir OPS 160

= 1| Greifer
|-| Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog ﬁ
»Creifermodulex.
—=_| Schwenkeinheiten DI
. Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe v E

finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Sonderldsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderlgsungen, Sonderfinger, Anbauplatten
und Kompletteinheiten.

Hinweis

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Katalog »Greifermodule«.

Greiferwechselsystem
Kombinierbare Greiferwechselsysteme
finden Sie im Kapitel »SWS«.

Adapterplatte
Zum direkten Anbau des OPS 160 an ein
Flanschbild nach

<2

IS0 9409 - 1 - A100/A125
Type Ident-Nr.
A-OPS 160-1SO A100 321224
A-OPS 160-1SO A125 321117

ISO-Flansch-Seite (OPS-Seite

7=

LK @100

bzw.
LK @ 125

Berechnung des Einlassluftdrucks (P) fiir OPS 160
Fiir die berschldgige Berechnung des Eingangsluftdrucks verwenden Sie

P: Druck in bar

Fy; Fz:  Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbauldnge in m

bitte folgende Formeln oder Diagramme;

Der ermittelte Druck P muf} innerhalb des Betriebsdruckbereiches des OPS liegen.

p (bar)
6

5
4
3
2
1

p (bar)
6

5
4
3
2
1

1000 2000 3000

vertikal

Fz axial

Lastfall: axial (Fz)

Mz torsional

OPS 160: P = Fz - 0.00106

4000 5000

Fz (N)

Lastfall: vertikal (Fy)
OPS 160: P = My - 0.063

" 10 20 30 40 50 60 70 80 90

" 20 40 60 80 100 120 140 160

My (Nm) Mz (Nm)

Lastfall: torsional (Mz)
OPS 160: P = Mz - 0.033
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OPS 200

SCHUNK ey"

Spann= und Greiftechnik

Male OPS 200

160

3 x 120-

M10 (6x)

@ 10H7 (2x)

Maschinenseite

(R

90
]

.

=" Anschluss G 1/8
im Lieferumfang

enthalten

Werkzeugseite

186

Zyl.-Stift @ 8m6
10 mm Uberstand
(2%)

161.1

_48.14:0.04

Winkelkupplung
mit 5 m Kabel
im Lieferumfang 30
enthalten.

Technische Daten OPS 200
Versorgungsspannung:
10...30 VDC (Restwelligkeit max. 10%)

Stromaufnahme:
max. 6 mA (ohne Last)

Spannungsabfall:
max. 3.5 V

Ausgang:
PNP schaltend

max. Ausgangsstrom:
40 mA (Ohmsche Last); kurzschlussfest

Schutzart:

IP 67 (nur im verschraubten Zustand mit mitgelieferter Winkelkupplung)

Ausgangsschaltbild:

L3

e ®
® schwarz Last 10-30VDC
= blau )
&

&
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OPS 200 SCHUNK 35

Kollisions- und Uberlastschutz OPS 200

Type OPS 200 OPS 200-VS***
[dent:Nr. 321 140 321141
Axiale Auslenkung 9.5 mm 9.5 mm
Winkelige Auslenkung £4° +4°
Rotatorische Auslenkung 360° +45° —
Betriebstemperatur 5-60°C 5-60°C
Material Alu, eloxiert Alu, eloxiert
* Ansprechempfindlichkeit <0.3mm <0.3mm
** Wiederholgenauigkeit +0.05 mm +0.05 mm ]
Wiederholgenauigkeit bei Rotation +5min. +5min,
Betriehsdruckbereich 1—6 bar 1—6 bar
Masse 7.0 kg 7.0 kg
* Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
**\Viederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte ]
**% it rotatorischer Wegbegrenzung 8
Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir OPS 200 UN)
= | Greifer Hubeinheiten | Adapterplatte %
|-| Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog ﬁ Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im \*7 Zum direkten Anbau des OPS 200 an eiN
»Creifermodulex. Katalog »Greifermodule«. Flanschbild nach IS0 9409 - 1 - A125/A160
~—=_| Schwenkeinheiten ®[®[® Greiferwechselsystem Type et
BEE| orsinierbere Schwenkeinheiten und kopfe "rl' # 1 Kombinierbare Greiferwechselsysteme A-OPS 200-1S0 A125 321126
= 1 finden Sie im Katalog »Greifermodulex. finden Sie im Kapitel »SWS«. A-OPS 200-1SO A160 321118 _
Son der|osungen ISO-Flansch-Seite OPS-Seite
Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern /
wir Ihnen gerne schnell und kostengiinstig i
Sonderlgsungen, Sonderfinger, Anbauplatten
und Kompletteinheiten. evead B |1 A
Hinweis

Berechnung des Einlassluftdrucks (P) fiir OPS 200
Fiir die tberschlégige Berechnung des Eingangsluftdrucks verwenden Sie bitte folgende Formeln oder Diagramme:

P. Druck in bar
Fy; Fz:  Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm

D: Anbaulange in m
Der ermittelte Druck P muf} innerhalb des Betriebsdruckbereiches des OPS liegen.
(bar) p (bar)
6 I 6
5 5
2 2
1 1
vertikal " 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 ’ 50 100 150 200 250 300 350 400 450 ) 100 200 300 400 500
Fz (N) My (Nm) Mz (Nm)
Fz axial
Mz torsional Lastfall: axial (Fz) Lastfall: vertikal (Fy) Lastfall: torsional (Mz)
OPS 200: P = Fz - 0.00085 OPS 200: P =My - 0.0133 OPS 200: P = Mz - 0.0125
My =Fy - (D + 0.061)
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OPS 300

SCHUNK ey"

Spann= und Greiftechnik

Male OPS 300

160

i Technische Daten OPS 300

Versorgungsspannung:
10...30 VDC (Restwelligkeit max. 10%)

Stromaufnahme:
max. 6 mA (ohne Last)

Spannungsabfall:
max. 3.5 V

MI10 (2x)  Ausgang:

PNP schaltend
@ 10H7 (2x)

max. Ausgangsstrom:
40 mA (Ohmsche Last); kurzschlussfest

Schutzart:
IP 67 (nur im verschraubten Zustand mit mitgelieferter Winkelkupplung)

Maschinenseite

Anschluss G1/8 im
Lieferumfang enthalten

2 300
\\\\‘ M8 x 65
I 0 \ N ‘ :
im T Ausgangsschaltbild:
o [ @ |
o| © m 9
S F - S

Werkzeugseite )

Q
§ ]
=
*p o}L§i
® ®

®
Last 10-30VDC
= blau )
®

N\

286

276.25 + 0.04

74.02

247.7

Zyl.-Stift & 8m6
10 mm Uberstand
(2x)

N

Winkelkupplung
mit 5 m Kabel

im Lieferumfang
enthalten.

30
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OPS 300

Spann= und Greiftechnik

SCHUNK5®

Kollisions- und Uberlastschutz OPS 300

Type OPS 300-VS
[dent:Nr. 321 145
Axiale Auslenkung™ 3.5mm
Winkelige Auslenkung* +1°
Rotatorische Auslenkung*” 14° —
Betriebstemperatur 6—60°C
Material Alu, eloxiert
** Ansprechempfindlichkeit <0.3mm
*** \iederholgenauigkeit +0.05mm _—
Wiederholgenauigkeit bei Rotation +5min
Betriebsdruckbereich 1—6 bar
Masse 16.8 kg
*Der OPS 300 ist mit flexiblen Anschlagelementen ausgeriistet, dadurch filhren unterschiedliche Lasten zu unterschiedlichen Auslenkungen
**Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial ]
*** \\iederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir OPS 300
= | Greifer Hubeinheiten | Adapterplatte
|-| Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog ﬁ Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im \*7 Zum direkten Anbau des OPS 300 an €N
»Creifermodulex. Katalog »Greifermodule«. Flanschbild nach 1SO 9409 - 1 - A160 o
o
- ™
=—=_| Schwenkeinheiten [@[®® Greiferwechselsystem Type e, wn
. Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kpfe 3B | Kombinierbare Greiferwechselsysteme A-OPS 300-1S0 A125 s21121 %
= 1 finden Sie im Katalog »Greifermodulex. finden Sie im Kapitel »SWS«. A-OPS 300-1SO A160 321121 N
Sonderlosungen 1SO-Flansch-Seite OPS-Seite
Fiir Ihre besonderen Anforderungen liefern /
wir Ihnen gerne schnell und kostengiinstig [
Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbauplatten e
und Kompletteinheiten. et [ o h00
LK 2160

RES

Berechnung des Einlassluftdrucks (P) fiir OPS 300

Fiir die Uberschidgige Berechnung des Eingangsluftdrucks verwenden Sie bitte folgende Formeln oder Diagramme:

P: Druck in bar

Fy; Fz.  Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D Anbaulénge in m

Der ermittelte Druck P mu innerhalb des Betriebsdruckbereiches des OPS liegen.

p (bar)

PN W A OO

p (bar)

PN WA

vertikal

Fz axial

Mz torsional

i 2 4 6 8 1012 14 16 18 20 22 24

Lastfall: axial (Fz)

Fz (kN) My (Nm)

Lastfall: vertikal (Fy)

" 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200

400 800 1200 1600 2000
Mz (Nm)

Lastfall: torsional (Mz)

OPS 300: P = Fz - 0.000268 OPS 300: P = My - 0.00268

My =Fy - (D + 0.061)

OPS 300: P = Mz - 0.0323
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