Spann- und Greiftechnik

DDF SCHUNK 5

Drehdurchfiihrung
Type DDF

Pneumatik-Durchfilhrung
Zur Versorgung von Greifer,
Hubeinheit usw.

Gehduse
gewichtsoptimiert durch Verwendung einer

harteloxierten hochfesten Aluminiumlegierung

Schleifring
2ur elektrischen Durchfiihrung
von his zu 10 Signalen

Momentenabstiitzung
zur sicheren Aufnahme
des Drehmoments
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SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

g®

+ kompakte Bauweise

- geringes Gewicht

«hohe Belastharkeit

« lange Lebensdauer

« geringe Storkonturen

- modularer Aufbau

« Schwenkwinkel unbegrenzt

- integrierte, schlauchlose pneumatische Energiedurchfiihrung
- integrierte, elektrische Durchfilhrung von bis zu 10 elektrischen Signalen
+auch zu Ubertragung von BUS-Signalen geeignet

« Gewahrleistung 12 Monate

Pneumatikdurchfiihrung:
bis zu 4 Durchfihrungen bei max. 10 bar

Elektrikdurchfuhrung:
{iber Schleifring, bis zu 10 elektrische Signale bei max. 60 V und 1 A.

Material:
Die Drehdurchfilhrung besteht aus einer
hochfesten, hartbeschichteten Aluminiumlegierung.

Einbaulage:
beliebig

Betriebstemperaturbereich:
von 5 °C bis 60 °C

Lieferumfang:
Kleinteile fiir Befestigung und Direktanschluss, Betriebs- und Wartungsanleitung,
Herstellererkl&rung
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DDF 31

SCHUNK ey"

Spann= und Greiftechnik
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Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
_ DDF 31: Dw =9 mm
=]
Mg = 16 Nm Roboter

Fa=2000 N

Welle zur
Momentenabstiitzung
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DDF 31

Drehdurchfihrung DDF 31

Spann= und Greiftechnik

SCHUNK5®

(€)

Type DDF 31

[dent:Nr. 323031

Max. Belastung Mg 16 Nm

Masse 0.47 kg

Max. Drehzahl 120 Umdr./min (720 °/s) —
Max. Beschleunigung 22 m/s? -
Dauerdrehmoment 0.7 Nm S
Losdrehmoment (nach Stillstand) 0.8 Nm 8
Drehbewegung unbegrenzt ]
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A31.5

Energietibertragungsmdglichkeiten DDF 31 (weitere GréRen auf Anfrage):

Luft 2 X Druckluft bis 10 bar

elektr. Energie 4 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A N
Systembausteine und weiteres Zubehtr fir DDF —

> | @

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheitenc.

Sonderldsungen

Fir Thre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodulex.,

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Kapitel »Fligehilfenc.

Weiteres Zubehor

wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder
Mehrfachverteiler fiir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtr.

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewdhrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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Mafe DDF 40
" Ausschnitt X 1.1 O-Ring @ 4x1.5
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chrauben sind Im Beipaci e
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Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
_ DDF 40 und DDF 40-1: Dw = 11 mm
=]
Roboter
Mg = 60 Nm
[ Fa = 4000 N
Welle zur
Momentenabstiitzung DDF-Type
| |
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DDF 40

SCHUNKO"-}@

Spann= und Greiftechnik

Drehdurchftihrung DDF 40

Type DDF 40 DDF 40-1
[dent:Nr. 323040 323 041

Max. Belastung Mg 60 Nm 100 Nm

Masse 0.85kg 1.7kg

Max. Drehzahl 120 Umdr./min (720 °/s) 110 Umdr./min (660 °/5)
Max. Beschleunigung 22 m/s 22 m/s?
Dauerdrehmoment 1.2 Nm 5Nm
Losdrehmoment (nach Stillstand) 1.8 Nm 7Nm
Drehbewegung unbegrenzt unbegrenzt
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A40
Energielibertragungsmdglichkeiten DDF 40 und DDF 40-1 (weitere Grofien auf Anfrage):

Luft 2 X Druckluft his 10 bar 4 x Druckluft bis 10 bar
elektr. Energie 4 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A 6 X elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

MaRe DDF 40-1 )
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(roboterseitig)

=4000N
Mg = 100 Nm

Nicht dargestellte MaRe fur ISO-Schnittstelle und direkte Luftanschliisse siehe DDF 40

Luftanschluss M5 , 4j / Luftanschluss M5 ,,2”

(werkzeugseitig)

DDF

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule«.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheitenc.

Sonderl6sungen

Fiir Thre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

ol CEEI()

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodule.

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Kapitel »Fiigehilfenc.

I, | Weiteres Zubehor

wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder
Mehrfachverteiler fiir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtre.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewdhrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Lésung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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YDF 50 SCHUNK £55°
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Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
_ DDF 50 und DDF 50-1: Dw = 11 mm
= |
Mg = 60 Nm Roboter

Fa = 4000 N

Welle zur
Momentenabstiitzung
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DDF 50
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Drehdurchfihrung DDF 50

Type DDF 50 DDF 50-1
[dent:Nr. 323050 323 051

Max. Belastung Mg 60 Nm 100 Nm

Masse 0.9 kg 1.8kg

Max. Drehzahl 120 Umdr./min (720 °/s) 110 Umdr./min (660 °/5)
Max. Beschleunigung 22 m/s? 22 m/s?
Dauerdrehmoment 1.2 Nm 5Nm
Losdrehmoment (nach Stillstand) 1.8 Nm 7Nm
Drehbewegung unbegrenzt unbegrenzt
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A50
Energielibertragungsmdglichkeiten DDF 50 und DDF 50-1 (weitere Grof3en auf Anfrage):

Luft 2 X Druckluft his 10 bar 4 x Druckluft bis 10 bar
elektr. Energie 4 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A 6 X elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

Mafe DDF 50-1

Systembausteine und weiteres Zubehér fiir DDF

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule«.

Creifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodule«.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Kapitel »Fiigehilfenc.

Kapitel »Hubeinheitenc.

Sonderl6sungen
Fiir Thre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig

> | @

Weiteres Zubehor
wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder

Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Mehrfachverteiler fiir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtre.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewdhrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Lésung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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DDF 63

SCHUNK

Spann= und Greiftechnik
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Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF

Mg = 100 Nm

Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
DDF 63: Dw = 11 mm

Welle zur
Momentenabstiitzung

Roboter
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DDF 63

Spann= und Greiftechnik

SCHUNK5®

Drehdurchfihrung DDF 63

Type DDF 63

[dent:Nr. 323 063

Max. Belastung Mg 100 Nm

Masse 1.9kg

Max. Drehzahl 110 Umdr./min (660 °/5)
Max. Beschleunigung 22 m/¢?
Dauerdrehmoment 5Nm

Losdrehmoment (nach Stillstand) 7Nm

Drehbewegung unbegrenzt

Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A63
Energietibertragungsmdglichkeiten DDF 63 (weitere GréRen auf Anfrage):

Luft 4 x Druckluft bis 10 bar

elektr. Energie 6 X elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir DDF

Schwenkeinheiten

Hubeinheiten

Kapitel »Hubeinheitenc.

Sonderldsungen

> | @

platten und Kompletteinheiten.

Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe

finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im

Fir Thre besonderen Anforderungen liefern

wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderldsungen, Sonderfinger, Anbau-

Hinweis

Greifer Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog ~ Umweltbedingungen (z.B. im Kihimittelbereich, bei
»Greifermodule. Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
- Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Fugehilfen Gewahrleistung ibernehmen kannen. In vielen Fallen

Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im

. . h ir jedoch eing LG . Bi hen Si
apitel Figehifenc aben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie

uns an.

Weiteres Zubehor

wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder
Mehrfachverteiler fiir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtr.
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DDF 80

SCHUNK ey"

Spann= und Greiftechnik

MaRe DDF 80
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™
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Vi
¢

Luftanschluss G1/8 /

Kabelabgang

»3" (roboterseitig)

fur elektr. Signale
»werkzeugseitig”

Durchgangsbohrung
zur Anschraubung mit
Schraube M8x20 (6x)

(Schrauben sind im Beipack)

(Auskraglange der Schrauben
11.5 mm)

@ 8H7/8 tief
(Zylinderstift im Beipack)

401553
90

Luftanschluss G1/8
Luftanschluss G1/8 3" (werkzeugseitig)

2" (werkzeugseitig)

M8/12 tief

zur Anschraubung
roboterspezifischer
Momentenabstiitzung

o

|

\__ @ 18 durchgehend
zur Drehmomentabstiitzung

o4

O
o
©

73 (2%)

32

108

176

Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF

Fa=12000 N

Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
DDF 80: Dw = 17 mm / DDF 80-1: Dw = 23 mm

Roboter

Mg = 240 Nm

Welle zur
Momentenabstiitzung
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DDF 80

SCHUNKO"-}@

Spann= und Greiftechnik

Drehdurchfihrung DDF 80

Type DDF 80 DDF 80-1
[dent:Nr. 323080 323 081

Max. Belastung Mg 240 Nm 460 Nm

Masse 5.4 kg 10.9 kg

Max. Drehzahl 100 Umdr./min (600°/s) 90 Umdr./min (540 °/5s)
Max. Beschleunigung 22 m/s? 17 m/s
Dauerdrehmoment 13 Nm 28 Nm
Losdrehmoment (nach Stillstand) 21 Nm 42 Nm
Drehbewegung unbegrenzt unbegrenzt
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A80
Energielibertragungsmdglichkeiten DDF 80 und DDF 80-1 (weitere Grofien auf Anfrage):

Luft 4 x Druckluft bis 10 bar 4 x Druckluft bis 10 bar
elektr. Energie 6 X elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A 10 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

Mafe DDF 80-1

direkter
Luftanschluss ,,3”

direkter
Luftanschluss ,,4”

S~ 7 Mp=460Nm

@24.1
[ ©
o 8 % © @ 3l & 8
:1-' o 4 i 4 d| &
8 8 ®l® 8 8 ©§
N
direkter
Luftanschluss ,,2” ‘ -
172.5
direkter
Luftanschluss ,,1”
120 178
‘ 245
Luftanschluss G1/8 ,,1” Luftanschluss G1/8 ,,2”
3 (roboterseitig) X (roboterseitig)
\ [T5)
) 1o} —x :
) <l
o1 ¢ & 8 QL @4 Bl o
— ol | @
Lo g 2
©
E@ 3 ,, T
'(-r“;‘;(;‘tzcrfs‘g:;z )Gl/ 8.3 (roboterseitig)
Fy =12000 N Luftanschluss G1/8 ,,2” Luftanschluss G1/8 ,,3”
(werkzeugseitig) (werkzeugseitig)

Nicht dargestellte MaRe firr ISO-Schnittstelle und direkte Luftanschliisse siehe DDF 80

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir DDF

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Sonderldsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderlgsungen,  Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

> W B

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodulex.,

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Kapitel »Fligehilfenc.

Weiteres Zubehor

wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder
Mehrfachverteiler fir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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DDF 100

SCHUNK ey"

Spann= und Greiftechnik

Male DDF 100

Kabelabgang I ——

. - O-Ring @ 6x2
A Ausschnitt X 7 = im Beipack
. H4—
direkter i
Luftanschluss ,,4* 1 | o
60- 1.5
— Q
e, &y 5.5 7 X
% !
M8/12 tief (6x) oyl — |
- - ol ~
@ 8H7/8 tief e o z © 3
Ol N\ L*W o N B I
— e e SRR | i e A L N 1 el [
] =< oy I Q
direkter ,&S y © 1 @ &, 8 °
Luftanschluss ,,3“ Y, 2 3 N
© e _ 1
direkter T
Luftanschluss ,,2“ 14.7 / A-A 6.5
) Anschraubfléache 148
direkter (roboterseitig)
Luftanschluss ,,1* 50*3% mit Schnittstelle 153.5
DIN ISO 9409-1 -
Anschraubflache
— (werkzeugseitig)
mit Schnittstelle
A 2136 Luf‘t‘ansct:)hluss G1/8 D|NI 1SO 9‘409_1
-1 (roboterseitiq) Luftanschluss G1/8
. 2" (roboterseitig)
[ [ 1 1
| 8 ) | o
| 3 ® o
Kabelabgang ‘ 0 o & ~
fur elektr. Signale — ‘ 7 |
Lroboterseitig* b ‘ g} o /@ ‘ @
' ™ I
1 | ) Luftanschluss G1/8
4" (roboterseitig)
_@ @ ( Luftanschluss G1/8 @ d’ @
] ,3“ (roboterseitig) i .

fur elektr. Signale -
werkzeugseitig“

Durchgangsbohrung
zur Anschraubung mit
(6x) Schraube M8x22

(Schrauben sind im Beipack)
(Auskraglange der Schrauben
12 mm)

& 8H7/8 tief
(Zylinderstift im Beipack)

—

22|

0.02
5010508

108

J Luftanschluss G1/8
Luftanschluss G1/8 »3“ (werkzeugseitig)

2" (werkzeugseitig)

M8/12 tief

zur Anschraubung
roboterspezifischer
Momentenabstitzung

T
’\__@ 18 durchgehend B \
zur Drehmomentabstitzung ‘

I

73 (2%)

176

Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF

Fa=12000 N

Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
DDF 100: Dw = 17 mm / DDF 100-1: Dw = 23 mm

Roboter

Mg = 240 Nm

Welle zur
Momentenabstiitzung

2




DDF 100

SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

"‘,®

Drehdurchfuhrung DDF 100

Type DDF 100 DDF 100-1
[dent:Nr. 323100 323101

Max. Belastung Mg 240 Nm 460 Nm

Masse 5.6 kg 11.1kg

Max. Drehzahl 100 Umdr./min (600 °/s) 90 Umdr./min (540 °/5s)
Max. Beschleunigung 22 m/s? 17 m/s
Dauerdrehmoment 15Nm 28 Nm
Losdrehmoment (nach Stillstand) 22 Nm 42 Nm
Drehbewegung unbegrenzt unbegrenzt
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A100
Energietibertragungsmdglichkeiten DDF 100 und DDF 100-1 (weitere GréRen auf Anfrage):

Luft 4 x Druckluft bis 10 bar 4 x Druckluft bis 10 bar
elektr. Energie 6 X elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A 10 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

Male DDF 100-1

direkter
Luftanschluss ,,3“

direkter
Luftanschluss ,,4“

@ 24.1
ol © n] © o
g o g el & 2 8
s sl |@|e® 8 8§ ®
direkter -
Luftanschluss ,,2* L
172.5
direkter
Luftanschluss ,,1* 178
120
245
;
Luftanschluss G1/8 Luftanschluss G1/8
I ,,1“ (roboterseitig) 2" (roboterseitig)
G n
" 4 — n
\ &8 © @4 bl o
Cor—t- 12 -
S

Luftanschluss G1/8
3" (roboterseitig)

Luftanschluss G1/8
2" (werkzeugseitig)

S~——— "= 12000 N

Mg = 460 Nm

Nicht dargestellte Maf3e fiir ISO-Schnittstelle und direkte Luftanschliisse siehe DDF 100

Luftanschluss G1/8
4 (roboterseitig)

Luftanschluss G1/8
3" (werkzeugseitig)

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir DDF

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Sonderldsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderlgsungen,  Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

> EH (@)

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodulex.,

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Kapitel »Fligehilfenc.

Weiteres Zubehor

wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder
Mehrfachverteiler fir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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DDF 125

SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

Male DDF 125

_— O-Ring @ 8x2

zur Anschraubung mit
(6x) Schraube M10x30
(Schrauben sind im Beipack)
(Auskraglange der Schrauben
15.5 mm)

@ 10M7/10 tief
(Zylinderstift im Beipack)

- Ausschnitt X d — im Beipack
direkter 1 11
Luftanschluss ,,4* |
1 - o
o 6o s g X
< (6) 9
%\ %) 7.5
M10/15 tief (6x) Q.
AO-- ~
@ 10M7/10 tief SR p | ©
o X ? O\ O \ *7 . * g o ° 2l 5
— L= N y @ | o %9 | ol Q
- EEEISH IT1 s g8 I ql s
direkter C OMEX é 9 O wl S g 1 Q 8
Luftanschluss ,,3* N Lo B © — - /T
direkter ©
Luftanschluss ,,2* / i /
. 14.7 Anschraubflache 182
. hld'rekth = (roboterseitig)
uftanschluss ,, mit Schnittstelle 189.5
o DIN ISO 9409-1
62.5°55 Anschraubflache
(werkzeugseitig)
! mit Schnittstelle
A ! DIN ISO 9409-1
- Luftanschluss G1/8 Luftanschluss G1/8
,»1“ (roboterseitig) 2" (roboterseitig)
| |
—T s} e —
| | ol 9 | \ |
\ i \ B 0w
Kabelabgang b i Y | 3 & ® i é ° Z
fir elektr. Signale T @ - '
,roboterseitig“ . m ™ /@ \@
8 (l Luftanschluss G1/8 | | Luftanschluss G1/8
@ 3" (roboterseitig) 4 (roboterseitig)
Kabelabgang . J — n T
fur elektr. Signale T
,,werkzeugs?aitig“ ‘ Luftanschluss G1/8 ‘ Luftanschluss G1/8
»2" (werkzeugseitig) 3" (werkzeugseitig)
Durchgangsbohrung M10/15 tief

zur Anschraubung
roboterspezifischer
Momentenabstitzung

245

!
\Q 24.1 durchgehend \ C‘Fbk
zur Drehmomentabstiitzung l !
AN
! g
o \ o Q)
©
| ©
I_‘_l
47
47

Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF

Mg =

Fa= 18000 N

Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
DDF 125: Dw = 23 mm / DDF 125-1: Dw = 29 mm

460 Nm

Welle zur
Momentenabstiitzung

Roboter

74




SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

DDF 125 (o)

Drehdurchftihrung DDF 125

Type DDF 125 DDF 125-1
[dent:Nr. 323125 323126
Max. Belastung Mg 460 Nm 700 Nm
Masse 135 kg 21 kg
Max. Drehzahl 90 Umdr./min (540 °/s) 70 Umdr./min (420 °/5s)
Max. Beschleunigung 17 m/¢ 15 m/s?
Dauerdrehmoment 28 Nm 38 \Nm
Losdrehmoment (nach Stillstand) 42 Nm 60 Nm
Drehbewegung unbegrenzt unbegrenzt
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A125
Energielibertragungsmdglichkeiten DDF 125 und DDF 125-1 (weitere GréRen auf Anfrage):

Luft 4 x Druckluft bis 10 bar

elektr. Energie 10 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

MalRe DDF 125-1
direkter

Luftanschluss ,,4*

direkter

Luftanschluss ,,3 _
©
ol 9] e ® ol 9 o
€)
8 I E
s § 8 ® e 8 § §
©
1 0 B
Luftanschluss ,,2*
direkter 199
Luftanschluss ,,1
152 207
‘ 307
Luftanschluss G1/8 Luftanschluss G1/8
.1 (roboterseitig) ,»2" (roboterseitig)
| ] o a Q \ ] o
b 0 | ) 5 © ) é §
[oV]
) C[_ofs P @
[ | © |
E' 6 © ‘ Luftanschluss G1/8__ 9
,3" (roboterseitig) Luftanschluss G_:_I./8
Fa=18000 N 4" (roboterseitig)
Luftanschluss G1/8 Luftanschluss G1/8
Mg = 700 Nm 2" (werkzeugseitig) 3% (werkzeugseitig)

\\/ ”

Nicht dargestellte MaRe fir ISO-Schnittstelle und direkte Luftanschliisse siehe DDF 125

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir DDF

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodulex.,

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im

Kapitel »Hubeinheiten«.

Kapitel »Fligehilfenc.

Sonderldsungen
Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig

> EH (@)

Weiteres Zubehor
wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-

faktoren, Druckerhaltungsventile oder

Sonderlgsungen,  Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Mehrfachverteiler fir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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DDF 160

SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

Male DDF 160

zur Anschraubung mit
(6x) Schraube M10x30
(Schrauben sind im Beipack)
(Auskraglange der Schrauben
14 mm)

@ 1017710 tief
(Zylinderstift im Beipack)

[ m—
2382

0.02
8000

A Ausschnitt X ] O-Ring @ 8x2
direkter ' | S i SRR
Luftanschluss ,,4* |
' - N
o 6‘00(6 4—-—-471'5 g X
@ ) (R /
Z ‘ B
M10/15 tief (6x) 069" ‘
> ~
@ 107710 tief S ~Q o] ol o
) y \]° (@) 0! ,+ ol o @ =
ey SO=CiSamy S| &l gl —1—1 3
direkter ©f O B 8 8 g g
Luftanschluss ,,3“ ; ,g £ I s
\ | |
direkter 096 -
Luftanschluss ,,2“ T B
14.7 / 182
direkter
Luftanschluss ,,1% +002 Anschraubfléche 189.5
” 80502 (roboterseitig) -
mit Schnittstelle Anschraubflache
DIN ISO 9409-1 (werkzeugseitig)
A—»‘ mit Schnittstelle
DIN ISO 9409-1
Luftanschluss G1/8 Luftanschluss G1/8
,»1" (roboterseitig) 2" (roboterseitig)
| |
| ‘ | T ‘ o
) X o 1o}
Kabelabgang 1 ! 0 | 3 & > ® ‘é 28
fur elektr. Signale } o } o
,roboterseitig” . m 8 /@ ‘@
) @ (l Luftanschluss G1/8 | |__Luftanschluss G1/8
3" (roboterseitig) »4“ (roboterseitig)
Kabelabgang ; | .
fiir elektr. Signale 1 1
,,werkzeugs%itig“ Luftanschluss Gl_/sJ Luftanschluss G1/8
,»2" (werkzeugseitig) »3“ (werkzeugseitig)
M10/15 tief
zur Anschraubung
e roboterspezifischer

Momentenabstitzung

\ @ 24.1 durchgehend
zur Drehmomentabstiitzung

86 (2X)

245

47

Maximal zuldssige Kréfte und Momente an der DDF

Fa= 18000 N

Wellen-@ Dw der Momentenabstiitzung
DDF 160: Dw = 23 mm / DDF 160-1: Dw = 29 mm

Roboter

Mg = 460 Nm

Welle zur
Momentenabstiitzung
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DDF 160

SCHUNK

Spann= und Greiftechnik

"‘,®

Drehdurchfuhrung DDF 160

Type DDF 160 DDF 160-1
[dent:Nr. 323 160 323161

Max. Belastung Mg 460 Nm 700 Nm

Masse 14 kg 22 kg

Max. Drehzahl 90 Umdr./min (540 °/s) 70 Umdr./min (420 °/5s)
Max. Beschleunigung 17 m/¢ 15 m/s?
Dauerdrehmoment 28 Nm 38 \Nm
Losdrehmoment (nach Stillstand) 42 Nm 60 Nm
Drehbewegung unbegrenzt unbegrenzt
Befestigung runde mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-A160

Energietbertragungsmaglichkeiten DDF 160 u

nd DDF 160-1 (weitere Grof3en auf Anfrage):

Luft

4 x Druckluft bis 10 bar

elektr. Energie

10 x elektr. Signale; mit max. 60 V; 1 A

MalRe DDF 160-1
direkter

Luftanschluss ,,4*

direkter

Luftanschluss G1/8
»1“ (roboterseitig)

Luftanschluss ,,3“ _
©
ol 9| o © 9l o
o
8 q ]S oel| 8 &
8 8§ v ®|e Q §
(<]
direkter
Luftanschluss ,,2* 199
direkter
Luftanschluss ,,1“ 152 206.5
307

Luftanschluss G1/8
2" (roboterseitig)

[0}
0

102

I ' o g ‘ '
J [2)) !
1 0 | 8 ; [e¢] @ é
) CL_of¢ Pl q
| |
56 C? § Luftanschluss G178 |« @
2 = 18000 N 3" (roboterseitig)
AT Luftanschluss Gl_/_8
MB =700 Nm 2" (werkzeugseitig)
~_! -

Nicht dargestellte MaRe fiir ISO-Schnittstelle und direkte Luftanschliisse siehe DDF 160

Luftanschluss G1/8
4" (roboterseitig)

Luftanschluss G1/8
»3" (werkzeugseitig)

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir DDF

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Katalog »Greifermodule.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Sonderldsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefern
wir Ihnen gerne schnell und kostenginstig
Sonderlgsungen,  Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

> W B

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Katalog
»Greifermodulex.,

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Kapitel »Fligehilfenc.

Weiteres Zubehor

wie Haftkissen zur Erhohung der Reib-
faktoren, Druckerhaltungsventile oder
Mehrfachverteiler fir Naherungsschalter
finden Sie im Katalog »Zubehtr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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DDF 160



