PSK

SCHUNK‘o‘f

Spann- und Greiftechnik

Kompakt-Schwenkkopf
Type PSK

Kinematik
Ritzel-Zahnstangenprinzip zum spielarmen Ubertragen
der Antriebskraft in eine Rotationsbewegung

Energiedurchfiihrung
bis zu 8-facher Energiedurchfiihrung pneumatisch/
elektrisch ohne bewegen von Schlauch und Kabel
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Antrieb
pneumatisch, leistungsfahig
bei einfachster Handhabung

Verteiler
zum AnschlieRen von bis zu
8 induktiven Naherungsschaltem

Gehause
gewichtsoptimiert durch Verwendung einer
harteloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung



PSK SCHUNK 35

Spann- und Greiftechnik

+ kompakte Bauweise Wirkprinzip:
« geringes Gewicht Antrieb Gber 2 Kolben, Kraftiibertragung und Synchronisation diber Ritzel
+ hohe Belastbarkeit Material:

« lange Lebensdauer
* geringe Storkonturen

« modularer Aufbau

« Endlagen spielfrei

Das Gehause besteht aus einer hochfesten, hartbeschichteten Aluminiumlegierung. Die
Funktionsteile sind aus gehértetem Stahl

Betdtigung:

pneumatisch, dber gefilterte Druckluft (10 pm) trocken oder gedlt

+ integrierte Endlagendampfung Betriebsdruckbereich:

« Schwenkwinkel 180° von 4.5 bis 8 bar

« Feineinstellung des Schwenkwinkels von + 2° Wartung:

- einfache, von auBen leicht zugangliche Schwenkwinkeliberwachung tber wartungsfre bis 2 Wio. ibe
Naherungsschalter Einbaulage:

+ Ritzel doppelt kugelgelagert beliebig

« integrierte, patentierte, schlauchlose bis zu 8-fache Energiedurchfilhrung

« integrierte Durchfiihrung fiir bis zu 8 N&herungsschaltersignale
(PSK 45 und PSK 57)

- umfangreiche Betriebs- und Wartungsanleitung
» Gewdhrleistung 12 Monate

Betriebstemperaturbereich:
von 5°C bis 60°C. Ausfiihrung bis 130°C auf Anfrage

Lieferumfang:
Halter fiir Néherungsschalter, Befestigungsschrauben, Zentrierhiilsen, Drosselventile, O-
Ringe fiir Direktanschluss, Betriebs- und Wartungsanleitung, Herstellererklarung

Zubehor:
Naherungsschalter, Adapterplatten fiir schlauchlosen Greiferanbau
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PSK 16

SCHUNKe5°

Spann- und Greiftechnik
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(ORing @ 3 x 1) (Schwenkkérper)

Stellung des Greifers PZN 50
zum PSK 16 bei Verwendung
der Zwischenplatte ZPA

PSK 16/PZN 50

** |ntegriertes Kabel (je 6 x 0.14 mmz2,

verfiigbare Léange 50 cm, Biegeradius min.
10 - 15 x Kabel-@) mit Zugentlastung und
Steckverbinder gehdren zum Lieferumfang.
Schutzart IP 40

*** |nd. Naherungsschalter auf bes. Bestellung
2 Stiick Ident-Nr. 301 515 alternativ
2 Stiick Ident-Nr. 301 415
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SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

PSK 16

Schwenkkopf PSK 16 mit 4-fach Luftdurchfiihrung

g®

Type PSK 16 PSK 16-M8
Ident-Nr. 308 230 308 231
Drehmoment 0.95Nm 0.95Nm
Anzahl Durchfiihrung 4 4
axiale Lagerbelastung 330N 330N
radiale Lagerbelastung 18 Nm 18 Nm
Luftverbrauch fir 1 x 180° 10 cm? 10 cm?
Taktzeit (1 x 180° ohne Last) 04s 04s
Masse 0.98 kg 0.98 kg
Massentrégheitsmoment 21 kg cm? 21 kg cm2
Wiederholgenauigkeit * 0.07° 0.07° —

*Steuerung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Schwenkzyklen bezogen auf den Grundkérper

Zubehor PSK 16

~1-[| Induktive Naherungsschalter .
— In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED- s
. | Anzeige. Technische Ausfilhrung siehe

Katalog »Zubehdr.

Type Ident-Nr.

INW 60/S* | 301 515 altern. 301 415
* S = SchlieRer

Zwischenplatte Type ZPA/ZPR
Zur Befestigung unterschiedlicher Standardgreifer am Schwenkkopf.
passend Platten ZPA-... Ident-Nr. ZPR-...ldent-Nr.
fir Greifertype stérke* fir axialen Anbau fir radialen Anbau
PGN 50 25 308 312 308 407
MPG 40 14 308 313 308 408
PZN 50 20 308 314 -

*Zwischenplatten ragen nicht tiber die Anschraubfléache des PSK 16 hinaus

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir PSK

| — | Greifer
=1 | Kombinierbare Greifer finden Sie im Kapitel
__ »Greifer«.

=—_| Schwenkeinheiten
- Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe
= I finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheitenc.

Hubeinheiten

ﬁ Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

[@[®[® Greiferwechselsysteme

¥ i-” Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehtr.

PSK mit 2-Fingergreifern

Axialgreifen* Radialgreifen*
L 1 -
~ P
) 1
I
L "
*bezogen auf i
Langsachse des
/ Werkstiickes T
Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei Guss- oder
Sthleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine Gewahrleistung (iber-
nehmen k&nnen. In vielen Féllen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehdr«.

Sonderlésungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefem
wir lhnen gerne schnell und kostengtinstig
Sonderlgsungen, Sonderfinger, - Anbau-
platten und Kompletteinheiten.
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PSK 22

SCHUNKe5°

Spann- und Greiftechnik

MaRe PSK 22
Integriertes Kabel =
gt el @ = Luftanschluss
verfugbare Lange 250 cm
Biegeradius min. 10-15 x'
Kabel-23) 1y ca. 18
41 81 —110
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! go) O3 £ :
|
\o D - -
i
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Winkelstecker o o (ZBeer;gfgl?)UIse = =
(im Beipack, Stecker- 79 5p +0.02
lange ca. 30 mm) fir ﬂifi)OH27
|10 64
- 38
Na&herungsschalter
EjUf bes. Bestellung [m] 4‘0
ent-Nr. 301 511
g &
(SchlieRer) - () , & E Schlauchloser Direktanschluss
. ! - Adapter.
,,,,, R % 885 S
-] oo|d
i = +N\ Q | oI=
‘ 0|5 Q| 9 JV’% %’4\’
0 — o)
et orn PR}
@ 10H7 g3x1 0.7 PSK-seitig
M6 3.8 tief
7ur schnellen puslegung unserer Schwenkmodté\e empfenlen
i das Schunk perechnungsprogran™ Type S5 Sie durch
Diesen Senvice fihven i auf Wunsch gemz i(\)lr '\e\m auchlur\\ef
; Date Version &Y,
en Sie das Prograr™ UpDate i
T\Iev?:\dows b 3.1 taufaig. DIEsEs Programm emaétgen Sie auf
25" Diskette Kostenlos unter der ldentNr. 352 869.
Stellung der Greifer PZN 64
(L;nd ;SK 22 bei Verwendung PSK mit 2-Fingergreifern
er Zwischenplatte i i
platte ZPA Axialgreifen* Radialgreifen*
|
S 7
*bezogen auf Langsachse des i
Wi
u10° bei PSK 22/PZN 64 eriatieles
15° bei PSK 22/PZN 80
Bei PZN 80 = 80 mm
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SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

PSK 22

Schwenkkopf PSK 22 mit 4-fach Luftdurchfiihrung

g®

Type PSK 22/1 PSK 22/2

Ident-Nr. 308 221 308 222

Drehmoment*>* 1.5Nm 3Nm

Anzahl Durchfiihrung 4 4

axiale Lagerbelastung 800 N 800N

radiale Lagerbelastung 10.4 Nm 10.4 Nm —

Luftverbrauch fiir 1 x 180° 19 ¢m3 38 cm3 N

Taktzeit (1 x 180° ohne Last) 025 025 N

Masse 2kg 2kg 35

Massentrégheitsmoment 22 kg cm? 22 kg cm? o

Wiederholgenauigkeit * 0.07° 0.07° —
* Steuerung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Schwenkzyklen bezogen auf den Grundkdrper
** Antriebskolben einfach/doppelt druckbeaufschlagt

| 2| Induktive Naherungsschalter . Zwischenplatte Type ZPA/ZPR

U In mqntagefreund_licher Ausfu_hrung mit LED- £ ..~| LurBefestigung unterschiedlicher Standardgreifer am Schwenkkopf.
- — Anzeige. Technische Ausfihrung siehe

Katalog »Zubehdr. passend Platten- ZPA-... Ident-Nr. ZPR-...ldent-Nr.
Type ldent-Nr, fir Greifertype starke* fir axialen Anbau fir radialen Anbau
INW 8/5* 301 511 PGN 64 25 308 330 308 417 —
% = Sohlieer PGN 80 20 308 331 308 418
PZN 64 16 308 332
PZN 80 16 308 333
* Zwischenplatten ragen nicht iber die Anschraubflache des PSK 22 hinaus (aul3er PZN 80!)

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir PSK

| — | Greifer
=1 | Kombinierbare Greifer finden Sie im Kapitel
__ »Greifer«.

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheiten.

LD
gt

=R

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehtr.

ITES

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z.B. im Kiihimittelbereich, bei Guss- oder
Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine Gewahrlgistung (iber-
nehmen konnen. In vielen Féllen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im

Katalog »Roboterzubehdr«.

Sonderlésungen
Fir Ihre besonderen Anforderungen liefem

wir lhnen gerne schnell und kostengtinstig
Sonderlgsungen, Sonderfinger, - Anbau-
platten und Kompletteinheiten.
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DSK 34 SCHUNK #5°

Spann- und Greiftechnik

Mafe PSK 34 ® = Luftanschluss
2 134 12
M8 @) +0.02 fiir @ 8" M8 (4x) f >
fiir |nterne" 36
Luftdurchfiihrung @ 8" (2x) {
0 @ 1/ /
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Vindous 2 3 for e et 352 8 @12H7 3.9 tief
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) $ (2x) \ \ A'
o) 0 O @
M 5 (2 x) fiir schlauchlosen Direktanschluss am ' ' '
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©
[ )| Q
B, e | - | =
Ansicht M6 (4x) D Q|5
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. /i U9 -0—9
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v 1] S 1 [ s
B Hiilse 6.6 lan, .
19| Lﬁ___ ) 9 Schlauchloser Direktanschluss
I E— Adapter- 0
RYs" =~ 2
prctss Kol | s [ LY e
luftaustritt =0 - g QP' aN i o
+0.02 fir @ 6" ORing 1.1+0.1 —PpSK: Grundkorper
90 » D4x15 (Schwenkkérper)

Stellung des Greifers PZN 64
und PZN 80 zum PSK 34

bei Verwendung der
Zwischenplatte ZPA

PSK mit 2-Fingergreifern

Axialgreifen* Radialgreifen*

7= b

/‘/ i

N — *bezogen auf Langsachse des Werkstiickes
PSK 34/PZN 64
15°

PSK 34/PZN 80

** |ntegriertes Kabel (2 x 4 x 0.14 mm2, verfugbare Lange 250 c¢m, Biegeradius min. 10 — 15
x Kabel-@) mit Zugentlastung (Bedienungsanleitung beachten)

*** Ind. Naherungsschalter auf bes. Bestellung
2 Stiick Ident-Nr. 301 515 alternativ 2 Stiick Ident-Nr. 301 415
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PSK 34

SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

g®

Schwenkkopf PSK 34 mit 5-fach Luftdurchfiihrung

Type PSK 34
Ident-Nr. 308 235
Drehmoment 6.5 Nm
Anzahl Durchfiihrung 5
axiale Lagerbelastung 750N
radiale Lagerbelastung 15.4 Nm
Luftverbrauch fiir 1 x 180° 35 ¢m3
Taktzeit (1 x 180° ohne Last) 04s
Masse 4.1kg
Massentragheitsmoment 155 kg cm?
Wiederholgenauigkeit * 0.1°

*Steuerung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Schwenkzyklen bezogen auf den Grundkérper

Zubehdr PSK 34

Induktive N&herungsschalter

In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED-
Anzeige. Technische Ausfihrung siehe
Katalog »Zubehdr.

-.i-‘il".

| -

Type Ident-Nr.
INW 60/S* | 301 515 altern. 301 415
* S = SchlieRer

=

Zwischenplatte Type ZPA/ZPR

Zur Befestigung unterschiedlicher Standardgreifer am Schwenkkopf.

passend Platten- ZPA-... Ident-Nr. ZPR-...ldent-Nr.
fir Greifertype starke* fir axialen Anbau fir radialen Anbau

PGN 64 25 308 316

PGN 64 20 308 409

PGN 80 20 308 317 308 410

PZN 64 16 308 318

PZN 80 16 308 319

* Zwischenplatten ragen nicht Uber die Anschraubflache des PSK 34 hinaus

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir PSK

| — | Greifer
==l Kombinierbare Greifer finden Sie im Kapitel
L »Greifera.

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheiten.

D)
gt

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehtr.

R IES

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z.B. im Kihimittelbereich, bei Guss- oder
Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine Gewahrlgistung (iber-
nehmen konnen. In vielen Féllen haben wir jedoch eine Ldsung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehtir.

Sonderlésungen
Fir Ihre besonderen Anforderungen liefem

wir lhnen gerne schnell und kostengiinstig
Sonderlosungen,  Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.
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OSK 40-N SCHUNK 55°

Spann- und Greiftechnik
Mal3e PSK 40-N

@ = Luftanschluss
173
165 ca. 19
Integriertes Kabel
40 (2mal 4x0,14 mm2, 131
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107 205
110 7670.92
N i H7
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2 Stiick Ident-Nr. 301 508 - 80 108
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2 Stiick Ident-Nr. 301 408 | ‘b:, r :
0 0 3 @ é N Schlauchloser Direktanschluss
‘ ‘ Adapter-

(]
=

+0.02
-0.02

‘ ! 16}

- — R — 1EN
\ | 3]

L @ ° —®

|7 O-Ring —-—
@ 10x2
D [\ M 10 (4x) (Beipack)
@ 1247 (2 x) [2]

417 / 4.8 tief (2 x)

76
fir @ 10" und @& 1417

v' T
o n
HE= ==

_17-;% PSK-seitig

empfenlen
7ur schnellen puglegung Unsere! Schw:\r;\;g\gg:\e p
o ramm, .
e Bexechnur\gsp“(iau“sm geme fir Sje durch.

Diesen Senvie filren wir au gtz auch untet

PSK mit 2-Fingergreifern
upDate Version 40

amm Up Sie auf Axialgreifen* Redialgreifen’
Te§\en . dt?SSP? ?;uﬁéh‘\g. Dieses Programm erhalten
W\gdogzskz“e \kosten\os unter der \dentr. 35 .
35"
%#ﬁr 7N
/J

!
-

1 F

*bezogen auf Langsachse des Werkstiickes

Stellung der Greifer PZN 80,
PZN 100 und PZN 125

zum PSK 40-N

bei Verwendung

der Zwischenplatte ZPA

PSK 40-N/PZN 125
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PSK 40-N

SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

Schwenkkopf PSK 40-N mit 4-fach Luftdurchfuhrung

Type PSK 40-N/1 PSK 40-N/2
Ident-Nr. 308 241 308 242
Drehmoment*>* 11.5Nm 23 Nm
Anzahl Durchfiihrung 4 4
axiale Lagerbelastung 2900 N 2900 N
radiale Lagerbelastung 38.8 Nm 38.8 Nm
Luftverbrauch fir 1 x 180° 126 cm? 252 cm3
Taktzeit (1 x 180° ohne Last) 08s 085
Masse 7.4 kg 74kg
Massentrégheitsmoment 240 kg cm? 240 kg cm?
Wiederholgenauigkeit * 0.07° 0.07°

g®

* Steuerung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Schwenkzyklen bezogen auf den Grundkdrper

** Antriebskolben einfach/doppelt druckbeaufschlagt

Zubehor PSK 40-N

Induktive N&herungsschalter

In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED-
Anzeige. Technische Ausfihrung siehe
Katalog »Zubehdr.

1|

| -

Type Ident-Nr.
INW 80/S* | 301 508 altem. 301 408
* S = SchlieRer

. Zwischenplatte Type ZPA/ZPR
£ ..~| LurBefestigung unterschiedlicher Standardgreifer am Schwenkkopf. Weitere Zwischenplatten auf Anfrage.

passend Platten- | Platten- | ZPA-... Ident-Nr. ZPR-...|dent-Nr.

fir Greifertype @ starke fir axialen Anbau fir radialen Anbau
PGN 80 102 12 308 334 308 441
PGN 100 102 16 308 335 308 442
PGN 125 120 16 308 336 308 443
PZN 80 102 12 308 337 -
PZN 100 102 12 308 338 -
PZN 125 125 16 308 339 =

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir PSK

| — | Greifer
jm==l| Kombinierbare Greifer finden Sie im Kapitel
__ »Greifera.

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -képfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheiten.

LD
gt

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehtr.

ITES

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z.B. im Kiihmittelbereich, bei Guss- oder
Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine Gewahrlgistung (iber-
nehmen konnen. In vielen Féllen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehdr«.

Sonderlésungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefem
wir lhnen gerne schnell und kostengtinstig
Sonderlgsungen, Sonderfinger, - Anbau-
platten und Kompletteinheiten.
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PSK 45

SCHUNK ey"

Spann- und Greiftechnik

Mal3e PSK 45
215 ca. 24
92
Integriertes Kabel 164 ca. 7.4
50 (2mal 6 x0.14 mm2,
3 |~ verfiigbare Lange 50 cm, 155
Biegeradius min. 10-15 x Zentrierhiilse 9
Kabel-@) (Beipack) < &
Y 7
o
. i L =
o
1| l—R 18 (8x) : ,
e
B | /
ol 1] M 10 (6x)
3 .
S 0 © @ 14H7 (2x)
0 :
(N = 4 tief
&
7
. S »
( A I .
=
=
@ l_LL Zentrierhiilse
< (Beipack)
153
Naherungsschalter auf bes. Bestellung 163
2 Stiick Ident-Nr. 301 508
alternativ:
2 Stiick Ident-Nr. 301 408
60
a—
80
0 f M5 (8x)
Y] R
& 3%
& 3 E&T 2
\
[
)

nserel
pellen Auslegund U ¢ SSE.
Zwu':r (Si:xsSchunkBe‘echnu“qsp“’g‘amm‘Wp s

Diesen Semvice fiihren wir auf Wi
Testen Sie 0as Prog{am\gp-m
indows ab 3.1 \auffahig.
Vg\g?’-mske\te Kostenlos unter der \dent

PSK mit 2-Fingergreifern

Axialgreifen* Radialgreifen*

g=s

Y

*bezogen auf Langsachse des Werkstiickes

7
5105 (&%)

4H7 (2x)
4.9 tief

@ = Luftanschluss

186

.

Anschluss M 5 (4x),
fiir interne Luftdurchftihrung.
5 bis 8 gegenuiberliegend

N
1
35

_hal
35

iH;j%
&

fiir @ 14H7

27 132

Schlauchlose Direktanschlisse

Adapter. [To}
' Q
~T =
@F@ ===
O-Ring 1M\F’SK»seitig
@4x15
/ R 8"
=] R | N —
ISIRN]
O-Ring
2 11x2
15 PSK-seitig
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PSK 45

SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

g®

Schwenkkopf PSK 45 mit 8-fach Luftdurchfiihrung

Type PSK 45
Ident-Nr. 308 245
Drehmoment 44 Nm
Anzahl Durchfiihrung 8
axiale Lagerbelastung 9000 N
radiale Lagerbelastung 272 Nm
Luftverbrauch fiir 1 x 180° 480 cm3
Taktzeit (1 x 180° ohne Last) 0555
Masse 15.5 kg
Massentragheitsmoment 735 kg cm2
Wiederholgenauigkeit * 0.07°

*Steuerung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Schwenkzyklen bezogen auf den Grundkérper

Zubehdr PSK 45

1|

| -

Induktive N&herungsschalter

In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED-
Anzeige. Technische Ausfihrung siehe
Katalog »Zubehdr.

Type Ident-Nr.
INW 80/S* | 301 508 altern. 301 408
* S = SchlieRer

Zwischenplatte Type ZPA/ZPR
Zur Befestigung unterschiedlicher Standard-
greifer am Schwenkkopf auf Anfrage.

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir PSK

Greifer
Kombinierbare Greifer finden Sie im Kapitel
»Greifer«.

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheitenc.

=R

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehdr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei Guss- oder
Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine Gewahrleistung (iber-
nehmen kdnnen. In vielen Féllen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Fugehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im

Katalog »Roboterzubehdr«.

Sonderldsungen
Fir Thre besonderen Anforderungen liefern

wir lhnen gerne schnell und kostengiinstig
Sonderldsungen, ~ Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.
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PSK 57-N

SCHUNK ey"

Spann- und Greiftechnik

MaRe PSK 57-N

@ = Luftanschluss

250
109 187 ca. 22 197
Integriertes Kabel 57 —‘
(2 rr_1val 6x0.14 mm2, , Anschluss M 6 (2x),
verfiigbare Lange 50 cm, Zentrierhillse Q . fur interne Luftdurchfiihrung.
Biegeradius min. 10-15 x (Beipack) ~ 5 bis 8 gegeniiberliegend
Kabel-@) v \ /
© T F L) ]
| —R1/8(8x) H i 0
| )
© " =
Q | o / | M12 (6x)
3 | 7 @ 1817 /
/ :
H . 12 tief (2 x)
8 L7
S [¢]
S 5
o [}
& & o
wn
. - g I
® &
i a D 3
3 ) , 1 ‘ 4-@ 1
D +-——— q — 1w
) %}@ 8
.
]
-
1 ! F———=
! ‘ i
J 7.8\ Zentrierhiilse Sf) 2
i (Beipack) 130_9.02
Naherungsschalter auf bes. Bestellung 184 far 187
2 Stiick Ident-Nr. 301 508 185 160
alternativ:
2 Stiick Ident-Nr. 301 408
@ 1817 (2x) ,..#—
12 tief
@ 10.5 (6x)
M 6 (8x)
@ 7 % o 7@ T
A\ )
Schlauchloser Direktanschluss
| ° ¢ —- Adapter. @
! 6 5 LS =
N RHE
' e =
A = 8 'g|s eSS ==
i S = |5 M\
| 1234 |
! © o000 O-Ring ol e 1.5 PSK-seitig
‘ ‘ ‘ D11x2
-0 @

erel Sehwenkmodule empfenlen

unsf
Zur schoelen SEOS , Type SSE.

wir das Sehunk Bexechnqngsp; §
Diesen Semvice fiihren wir au
Testen Sie 0as Prog{am\gp-m
indows ab 3.1 \auffahig.
Vg\g?’-mske\te Kostenlos unter der \dent

PSK mit 2-Fingergreifern

Axialgreifen* Radialgreifen*

g=q 0

Y

*bezogen auf Langsachse des Werkstiickes
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PSK 57-N

SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

g®

Schwenkkopf PSK 57-N mit 8-fach Luftdurchfuhrung

Type PSK 57-N/1 PSK 57-N/2
Ident-Nr. 308 257 308 258
Drehmoment*>* 36 Nm 72 Nm
Anzahl Durchfiihrung 8 8
axiale Lagerbelastung 9000 N 9000 N
radiale Lagerbelastung 340 Nm 340 Nm
Luftverbrauch fir 1 x 180° 384 cm3 768 cm3
Taktzeit (1 x 180° ohne Last) 125 125
Masse 25 kg 25 kg
Massentragheitsmoment 1850 kg cm? 1850 kg cm2
Wiederholgenauigkeit * 0.1° 0.1°

* Steuerung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Schwenkzyklen bezogen auf den Grundkdrper

** Antriebskolben einfach/doppelt druckbeaufschlagt

Zubehor PSK 57-N

1|

| -

Induktive N&herungsschalter

In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED-
Anzeige. Technische Ausfihrung siehe
Katalog »Zubehdr.

Type Ident-Nr.
INW 80/S* | 301 508 altern. 301 408
* S = SchlieRer

Zwischenplatte Type ZPA/ZPR
Zur Befestigung unterschiedlicher Standard-
greifer am Schwenkkopf auf Anfrage.

Systembausteine und weiteres Zubehor fiir PSK

| — | Greifer
jm==l| Kombinierbare Greifer finden Sie im Kapitel
L »Greifera.

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheiten.

D)
gt

=R

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehtr.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei Guss- oder
Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine Gewahrleistung (iber-
nehmen kdnnen. In vielen Féllen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehtir.

Sonderlésungen
Fir Ihre besonderen Anforderungen liefem
wir hnen gerne schnell und kostengiinstig

Sonderlgsungen, Sonderfinger,  Anbau-
platten und Kompletteinheiten.
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