Spann- und Greiftechnik

PGH SCHUNK 55

2-Finger-Parallelgreifer
Type PGH, pneumatisch
Grol3hubgreifer

Grundbacken

Zur Adaption der
werkstiickspezifischen Greiferfinger

Antrieb
pneumatischer Doppelkolben leistungs-
fahig bei einfachster Handhabung

Zentrier- und
Befestigungsmaglichkeiten
fiir universelle Montage des Greifers

Rollenfiihrung Kinematik
prézises Greifen durch Ritzel-Zahnstangen-Prinzip fiir
spielarme Grundbackenfiihrung zentrisches Spannen auch bei groBen Hiiben
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PGH SCHUNK

Spann- und Greiftechnik

g®

Abbildung: PGH mit Sonderfingern

+ kompakte Bauweise Wirkprinzip:

« geringes Gewicht {iber Doppelkolben angetrieben und synchronisiert. Grundbacken mit Linearfihrungen
+ hohe Greifkréfte Material:

- grofer Hub das Gehduse besteht aus einer hochfesten, hartbeschichteten Aluminiumlegierung. Die

Funktionsteile sind aus gehartetem Stahl. Aufenliegende Stahlteile durch DNC-

« hohe Zuverldssigkeit und lange Lebensdauer Beschichtung Korrosionsgeschiitzt

- geeignet fiir lange Finger

] ) , Betatigung:
+ fiir Innen- und AuBengreifen geeignet pneumatisch, tber gefilterte Druckluft (10 um) trocken oder gedlt
+ Walzlagerfhrungen Betriebsdruckbereich:
« universelle Anschlussméglichkeiten von 2 his 10 bar; von 4.5 bis 10 bar mit mechanischer Greifkrafterhaltung
« Abfrage der Fingerstellungen wahlweise dber flexiblen Positionssensor oder ber  Wartung:
Naherungsschalter wartungsfrei bis 1.5 Mio. Hilbe
+ Abdeckung gegen grobe Verschmutzung Einbaulage:
- umfangreiche Betriebs- und Wartungsanleitung beliebig
« hundertfach bewahrt Betriebstemperaturbereich:
- Gewahrleistung 12 Monate von 5°C bis 60°C. Ausfilhrung bis 130°C auf Anfrage
Lieferumfang:

Halter fiir Naherungsschalter, Kleinteile fiir Befestigung, O-Ringe filr Direktanschluss,
Betriebs- und Wartungsanleitung, Herstellererklérung

Greifkrafterhaltung bei Energieausfall:
{iber Version mit integrierter Feder (PGH 30 und 40) oder iiber Druckerhaltungsventil
SDV-P mdglich

Zubehor:
Naherungsschalter, Flexibler Positionssensor

Programmierbarer Hub:
PGH mit servopneumatischem Antrieb auf Anfrage
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OGH 30 SCHUNK 55

Spann= und Greiftechnik

Maximal zulassige Krafte und Momente an den Greiffingern * Greifkraftdiagramm Greifkraft F
: et ) mit GKS
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PGH 30

Spann= und Greiftechnik

SCHUNK‘-,®

2-Finger-Parallelgreifer PGH 30

2-Finger-Parallelgreifer PGH 30 mit mechanischer Greifkrafterhaltung fir Auliengreifen (AS) und Innengreifen (1S)

Type PGH 30 PGH 30 AS PGH 30 IS
Ident-Nr. 302 930 302 931 302 932
Hub pro Finger 30 mm 30 mm 30 mm
Greifkraft bei 6 bar * 390N 450 —590 N 450 —590 N
Werkstiickgewicht (Empfehlung) ** 2.6 kg 2.6 kg 2.6 kg
Luftverbrauch pro Doppelhub 46 cm3 46 cm3 46 cm3
Offnungszeit 035 0.35s 03s
SchlieRzeit 0.3s 0.3s 0.35
Masse 1.70 kg 1.75 kg 1.75 kg
Massentragheitsmoment Iy 110 kg cm? 110 kg cm? 110 kg cm?
Wiederholgenauigkeit *** 0.05 mm 0.05 mm 0.05 mm
max. Fingerlange 300 mm 300 mm 300 mm
durch Feder abgesicherte Greifkraft * 60— 200 N 60— 200 N
SchlieR- bzw. Offnungszeit nur mit Feder 0453 045

* Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte in Abstand P bei 6 bar.
** \Werte bei Reibwertkoeffizient u = 0.1 u. Sicherheitsfaktor v = 2. Bei Formschluss kdnnen Werte erhdht werden. Beachten Sie bitte auch die durch Feder abgesicherte Greifkraft.
*** Streuung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Greifkrafterhaltung

Durch die integrierte Greifkrafterhaltung werden die BaumaRe des PGH nicht veréndert.

Greifkraft = pneumatische Greifkraft + Federkraft

Hinwveis: Alternativ zur mechanischen Greifkrafterhaltung kann fiir Innen- und Aulengreifen das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden

(siehe Katalog »Zubehtirc).

Zubehor PGH 30

~1-[| Induktive Naherungsschalter

#— | In montagefreundlicher Ausfihrung mit LED-

- — Anzeige. Technische Ausfihrung siehe
Katalog »Zubehor.

Type
INW 80/S*
* § = SchlieRer

Ident-Nr.
301 508 altern. 301 408

Flexibler Positionssensor FPS

Beim PGH 30 ist die Abfrage von bis zu
5 Stellungen Gber den Flexiblen Positions-
sensor FPS mdglich. Technische Beschrei-
bung siehe Katalog »Zubehdr.

Type Ident-Nr.
AS-PGH 30 301 726
FPS-S 13 301 705
FPS-A5 301 800

1
&

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir PGH

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheiten«.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten.

Sonderlésungen

Fiir Thre besonderen Anforderungen liefern
wir [hnen gerne schnell und kostengiinstig
Sonderlgsungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Weiteres Zubehor

Haftkissen zur Erhdhung der Reibfaktoren,
Druckerhaltungsventile oder Mehrfachver-
teiler fir Naherungsschalter finden Sie im
Katalog »Zubehdr.

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehgir.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehdr«.

o S

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewdhrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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DGH 40 SCHUNK fe5°
Spann= und Greiftechnik
Maximal zulassige Kréfte und Momente an den Greiffingern * Greifkraftdiagramm GreifattF
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PGH 40

2-Finger-Parallelgreifer PGH 40
2-Finger-Parallelgreifer PGH 40 mit mechanischer Greifkrafterhaltung fir Auliengreifen (AS) und Innengreifen (1S)

Spann= und Greiftechnik

SCHUNKﬁ®

Type PGH 40 PGH 40 AS PGH 40 IS
Ident-Nr. 302 940 302 941 302 942
Hub pro Finger 40 mm 40 mm 40 mm
Greifkraft bei 6 bar * 920 N 1080 — 1460 N 1080 — 1460 N
Werkstiickgewicht (Empfehlung) ** 6.1 kg 6.1 kg 6.1 kg
Luftverbrauch pro Doppelhub 145 cm3 145 cmd 145 cm3
Offnungszeit 055 0.6 055
Schliezeit 05s 05s 065
Masse 3.9kg 4.0 kg 4.0 kg
Massentragheitsmoment Iy 420 kg cm2 420 kg cm2 420 kg cm2
Wiederholgenauigkeit *** 0.05 mm 0.05 mm 0.05 mm
max. Fingerlange 400 mm 400 mm 400 mm
durch Feder abgesicherte Greifkraft * 160 — 540 N 160 — 540 N
SchlieR- bzw. Offnungszeit nur mit Feder 0.7 0.7s

* Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkréfte in Abstand P bei 6 bar.

PGH 40

** \Werte bei Reibwertkoeffizient u = 0.1 u. Sicherheitsfaktor v = 2. Bei Formschluss kdnnen Werte erhdht werden. Beachten Sie bitte auch die durch Feder abgesicherte Greifkraft.
*** Streuung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Greifkrafterhaltung

Durch die integrierte Greifkrafterhaltung werden die BaumaRe des PGH nicht veréndert.

Greifkraft = pneumatische Greifkraft + Federkraft

Hinwveis: Alternativ zur mechanischen Greifkrafterhaltung kann fiir Innen- und Aulengreifen das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden

(siehe Katalog »Zubehtirc).

Zubehor PGH 40

Induktive N&herungsschalter

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir PGH

Schwenkeinheiten

platten und Kompletteinheiten.

Weiteres Zubehor

Haftkissen zur Erhdhung der Reibfaktoren,
Druckerhaltungsventile oder Mehrfachver-
teiler fir Naherungsschalter finden Sie im
Katalog »Zubehdr.

Greiferwechselsysteme

e L0
#— | In montagefreundlicher Ausfihrung mit LED- - Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kgpfe w Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
- — Anzeige. Technische Ausfihrung siehe == 1 finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheitenc. Sie im Katalog »Roboterzubehgir.
Katalog »Zubehor. I -
X _ | Hubeinheiten Fiigehilfen
Type Ident-Nr. - Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im ::I:: Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
INW 80/S* | 301 508 altern. 301 408 Kapitel »Hubeinheitenc. 1 Katalog »Roboterzubehore.
* § = Schlieer
Sonderlésungen
) N }A\ Fir Ihre besonderen Anforderungen liefen —
. XI?)A(\I?IH Positionssensor FPS wir Ihnen gerne schnell und kostengiinstig
= | Auf Anfrage. 8 i .
/L8 ] ’ Sondelosungen,  Sonderfinger, - Abau Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen

Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewdhrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie
uns an.
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PGH 50

SCHUNK Cey"

Spann= und Greiftechnik

Maximal zulassige Kréfte und Momente an den Greiffingern * Greifkraftdiagramm I(Dbrgrc)k P Grei(fllilr)aft F
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PGH 50

SCHUNKﬁ®

Spann= und Greiftechnik

2-Finger-Parallelgreifer PGH 50

Type PGH 50
Ident-Nr. 302 950
Hub pro Finger 50 mm
Greifkraft bei 6 bar * 2100 N
Werkstiickgewicht (Empfehlung) ** 14 kg
Luftverbrauch pro Doppelhub 400 cm3
Offungszeit 065
SchlieRzeit 065
Masse 9kg
Massentrégheitsmoment Iy 1875 kg cm2
Wiederholgenauigkeit *** 0.05 mm
max. Fingerldnge 500 mm

* Greifkratft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkréfte in Abstand P bei 6 bar.
** Werte bei Reibwertkoeffizient p = 0.1 u. Sicherheitsfaktor v = 2. Bei Formschluss kdnnen Werte erhéht werden.

*** Streuung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Greifkrafterhaltung

Eine Greifkrafterhaltung filr Innen- und AuBengreifen ist tber das Druckerhaltungsventil SDV-P méglich

(siehe Katalog »Zubehtirc).

Zubehor PGH 50

~1-[| Induktive Naherungsschalter

—

Katalog »Zubehdr«.

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir PGH

In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED-
- Anzeige. Technische Ausfiihrung siehe

Type Ident-Nr.

INW 80/5*

301 508 altern. 301 408

* S = SchlieRer

Flexibler Positionssensor FPS
Auf Anfrage.

\I/

/I\

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheitenc.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Sonderldsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefemn
wir lhnen gerne schnell und kostengiinstig
Sonderlésungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Weiteres Zubehor

Haftkissen zur Erhdhung der Reibfaktoren,
Druckerhaltungsventile oder Mehrfachver-
teiler fiir Naherungsschalter finden Sie im
Katalog »Zubehdr.

- S

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehir.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehdr«.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie

uns an.
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DGH 70 SCHUNK fej°
Spann= und Greiftechnik
Maximal zulassige Kréfte und Momente an den Greiffingern * Greifkraftdiagramm Druck p Greifkraft F
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PGH 70

SCHUNKﬁ®

Spann= und Greiftechnik

2-Finger-Parallelgreifer PGH 70

Type PGH 70
Ident-Nr. 302 970
Hub pro Finger 70 mm
Greifkraft bei 6 bar * 3200 N
Werkstiickgewicht (Empfehlung) ** 21 kg
Luftverbrauch pro Doppelhub 900 ¢m3
Offungszeit 1.0s
SchlieRzeit 1.0s
Masse 18 kg
Massentrégheitsmoment Iy 2000 kg cm?
Wiederholgenauigkeit *** 0.05 mm
max. Fingerldnge 700 mm

* Greifkratft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkréfte in Abstand P bei 6 bar.
** Werte bei Reibwertkoeffizient p = 0.1 u. Sicherheitsfaktor v = 2. Bei Formschluss kdnnen Werte erhéht werden.

*** Streuung der Endlagen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Greifkrafterhaltung

Eine Greifkrafterhaltung filr Innen- und AuBengreifen ist tber das Druckerhaltungsventil SDV-P méglich

(siehe Katalog »Zubehtirc).

Zubehor PGH 70

~1-[| Induktive Naherungsschalter

—

Katalog »Zubehdr«.

Systembausteine und weiteres Zubehdr fiir PGH

In montagefreundlicher Ausfiihrung mit LED-
- Anzeige. Technische Ausfiihrung siehe

Type Ident-Nr.

INW 80/5*

301 508 altern. 301 408

* S = SchlieRer

Flexibler Positionssensor FPS
Auf Anfrage.

\I/

/I\

Schwenkeinheiten
Kombinierbare Schwenkeinheiten und -kdpfe
finden Sie im Kapitel »Schwenkeinheitenc.

Hubeinheiten
Kombinierbare Hubeinheiten finden Sie im
Kapitel »Hubeinheiten«.

Sonderldsungen

Fir Ihre besonderen Anforderungen liefemn
wir lhnen gerne schnell und kostengiinstig
Sonderlésungen, Sonderfinger, Anbau-
platten und Kompletteinheiten.

Weiteres Zubehor

Haftkissen zur Erhdhung der Reibfaktoren,
Druckerhaltungsventile oder Mehrfachver-
teiler fiir Naherungsschalter finden Sie im
Katalog »Zubehdr.

- S

Greiferwechselsysteme
Kombinierbare Greiferwechselsysteme finden
Sie im Katalog »Roboterzubehir.

Fiigehilfen
Kombinierbare Fiigehilfen finden Sie im
Katalog »Roboterzubehdr«.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen
Umweltbedingungen (z.B. im KihImittelbereich, bei
Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser
Einheiten deutlich reduzieren kann und wir dafiir keine
Gewahrleistung {ibernehmen kdnnen. In vielen Fallen
haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte sprechen Sie

uns an.
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